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ờ Ẫ ẳ 

 全ɥỉắ注意ܤ ■

■ 設置Ệếいềỉ確認 

■ 商品内容ỉ確認 

■ 各部ỉӸ称 

■ 組Ớ立ề方法 

■ 電気Ệếいềỉ確認 

■ ἚἾὊἝンἂ前ỉ確認 

■ ဒ面ᛟ明 

■ 操作Ἦἑンỉᛟ明 

■ ἡὊἚἾὊἚᵆ心拍数ᵇ機能ᛟ明 

■ 操作方法 ἁỶἕἁἋἑὊἚί簡単操作ὸ 

■ ἩἿἂἻἲἚἾὼἝンἂ表 

■ ἩἿἂἻἲἚἾὊἝンἂ 

■ 機能ᛟ明 

■ ἳンἘἜンἋ 

■ ἚἻἨἽἉἷὊἘỵンἂ 

■ 商品ˁ様 

■ 保証書 

ἬὊἊ数 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾁὼᾅ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾆ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾇὼᾈ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾀ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾀᾀὼᾀᾃ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾀᾄ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾀᾅὼᾀᾆ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾀᾇὼᾀᾈ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾁ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾁᾀ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾁᾁὼᾁᾄ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾁᾅὼᾂᾂ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾂᾃὼᾂᾈ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾃ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾃᾀὼᾃᾄ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾃᾅὼᾃᾆ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾃᾇ 

ὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉὉᾃᾈ 
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 全 ɥ ỉ ắ 注 意 ܤ

Ὁ ẮẮỆ示ẲẺ警告ἇỶンể記ỉ例ỊẆ製品ửܤ全ỆദẲẪấ使いいẺẻẨẆấ使いỆễỦ人

ởẆ˂ỉ人々ồỉү害ởᝠ産ỉ損害ử未然Ệ防ഥẴỦẺỜỉờỉỂẴẇ 

Ὁ 表示ể意味Ị次ỉợうỆễẾềいộẴẇ 
 

 記号ỉ例

 

 

 

 

 

 

△記号Ị注意ί警告ử含ớὸử表示ẲộẴẇ具体的ễ注意内容ỊẆ△ỉ中ởẆ

近ẪỆ文章ở絵Ể示ẲộẴẇỉ場合Ịḛ感電注意Ḝử示ẲộẴẇ 

�記号Ị禁ഥίẲềỊいẬễいẮểὸử示ẲộẴẇ具体的ễ禁ഥ内容Ị�ỉ中

ởẆ近ẪỆ文章ở絵Ể示ẲộẴẇỉ場合ỊḛЎ解禁ഥḜử示ẲộẴẇ 

Ṽ記号Ị強制ί必ẵܣỦẮểὸử示ẲộẴẇ具体的ễ強制内容ỊẆṼỉ中ởẆ近

ẪỆ文章ở絵Ể示ẲộẴẇỉ場合Ịḛɟ般的ễ強制Ḝử示ẲộẴẇ 

☆ ấ使いỆễỦ前ỆợẪấᛠỚẪẻẰいẇ 

ί注ᾀὸ 物的損害ểỊẆ家具Ὁ家ᝠấợỎ家畜ὉἬἕἚỆ関わỦ拡大損害ử示ẲộẴẇ 

警告ἇỶン 

誤ẾẺӕụ扱いửẴỦểẆ人ầ傷害ửẾẺụ物的損害ί注ᾀὸỉ発生ầ想定 

ẰủỦ内容ử示ẲộẴẇ 

内   容 

誤ẾẺӕụ扱いửẴỦểẆ人ầ死亡ộẺỊ重症ửう可能性ầ想定ẰủỦ 

内容ử示ẲộẴẇ 
 

 

警告 

注意 
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Ṽ健康ử害ẴỦẮểỉễいẺỜỆ必ẵܣẾềいẺẻẨẺいẮể 

 全 ɥ ỉ ắ 注 意 ܤ

Ṽấ子様ỉ事故ởἃỾử防ẫẺỜỆ必ẵܣẾềいẺẻẨẺいẮể 

警 告 

本機ỊẆ健康ễ人ử対象ểẲẺ商品ỂẴẇ心臓

病Ẇ高血ן症Ẇ糖尿病Ẇ呼Ԉ器疾患Ẇ変形性関

節症ẆἼἰỸἓẆ痛風Ẇ妊娠中ỉ方ẆἼἡἥἼ目

的ểẴỦ方ỊẆ必ẵҔ師ể相談ỉɥ使用ẲềẪ

ẻẰいẇ 

※事故ở体調ɧ良ửấẮẴ原因ểễụộẴẇ 

ᢃ動中Ẇ身体Ệ異常ίỜộいẆ冷ở汗ẆӻẨ気Ẇ

脈拍ỉ乱ủẆ動機ễỄὸử感ẳẺểẨỊẺẻẼỆ

ᢃ動ửởỜềẪẻẰいẇ 

※健康ử害ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

 

 

 

注 意 

ᢃ動前ỉỸỻὊἱンἂỴἕἩẆᢃ動ࢸỉἁὊἽ

ἒỸンỊ必ẵấẮễẾềẪẻẰいẇ 

※ἃỾở健康ử害ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

日頃Ẇᢃ動Ẳềいễい方ỊẆ徐々Ệᢃ動強度ử

ɥậỦợうỆẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾở健康ử害ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

 

飲食ࢸởẆ疲労時Ẇᢃ動直ࢸẆộẺỊ体力ỉ状

態ầ常ỂễいểẨỊẆᢃ動ửấẮễわễいỂ

ẪẻẰいẇ 

※健康ử害ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

 

 

警 告  

保護者ỉ方ỊẆấ子様ầ本機Ểᢂịễいợう

Ệắ注意ẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機Ệấ子様ầốỤẰầẾẺụẆ寄ụẦẦẾẺụ

ẲễいợうỆ注意ẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ấ子様ầ保護者ỉ指導Ⴓ督ễẲỆ勝手Ệ使用

Ẳễいợうắ注意ẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 
 

 

警 告  

開梱ẲẺểẨỆỂỦἥἝὊἽ袋ỂᢂịẶễいợ

うỆẲềẪẻẰいẇ 

※ᆷ息ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

使用中Ẇ本機ỉ周ụỆấ子様ử近ỀẬễいỂẪ

ẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 
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 全 ɥ ỉ ắ 注 意 ܤ

Ṽ本機ửܤ全Ệ使用ẲềいẺẻẪẺỜỆ必ẵܣẾềいẺẻẨẺいẮể 

注 意  

本機ỊẆӕ扱ᛟ明書Ệ従ẾềദẲẪ使用ẲềẪ

ẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ᢃ動Ệ適ẲẺ服装Ể使用ẲềẪẻẰいẇ回転Ẇ

駆動部Ệ巻Ẩ込ộủỦ恐ủầあỦẺỜẆọờ類

ỉễい服装ỆẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

※衣服ử損傷ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機ỊẆᢃ動Ệ適ẲẺ靴ử履いề使用ẲềẪẻ

Ằいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ἚἾὊἝンἂ中Ị必ẵܤ全ỿὊử使用ẲềẪẻ

Ằいẇ 

※事故ử誘発ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

最大使用体重制限Ị ᵏᵑᵔᾚᾶỂẴẇ体重ầ ᵏᵑᵔ

ᾚᾶử超えỦ方Ị使用ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※使用中Ẇ破損ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

全装置ầ作動ẲẆἫἽἚầ急Ệ停ഥẴỦ恐ܤ※

ủầあụộẴẇ 

ӷ時Ệᾁ人以ɥỂ使用ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機ỊẆ別ỉ用途Ệ使用ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

歩行中Ẇ歩行ἙἕỿỆ飛Ỏ乗ẾẺụẆ飛Ỏ降ụ

ẺụẲễいỂẪẻẰいẇộẺẆἚἾὊἝンἂ中Ệ本

機ử動ẦẲẺụẆ周ỉ人ầ使用者ử押ẲẺụ

ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※事故ỉ誘発ở転倒ỉ恐ủầあụộẴẇ 

 

注 意  

ἫἽἚầɟ方Ệ片寄ẾềẨẺụẆỊẵủそうỆ

ễẾẺểẨỊẆ使用ử中ഥẲẆẺẻẼỆἫἽἚ調

整ἊỂ調整ẲềẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

乗降ẴỦ場合ễỄỆἡンἛἽỆờẺủẦẦỤễ

いợうỆ注意ẲềẪẻẰいẇ 

※転倒ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ắ使用前ỆẆἫἽἚỆ亀裂ở摩擦ễỄỉ変化ầ

ễいẦẆ接地部ỉầẺếẨởἡンἛἽễỄỉ接

合部Ệ異常ầễいẦ確認ẲềẦỤ使用ẲềẪẻ

Ằいẇ 

※使用中Ệ破損ẴỦểү険ỂẴẇ 

ἫἽἚỉ中央ử歩いềẪẻẰいẇ 

※ἫἽἚỉ端ở右Ệ片寄Ếề歩ẪểἫἽἚỉ

片寄ụở摩擦Ẇ破損ỉ原因ểễụẆἃỾửẴ

Ủ恐ủầあụộẴẇ 

動Ầễい場合ở異常ử感ẳẺểẨỊẆ使用ử中

ഥẲẆ電源ἋỶἕἓửЏụẆ電源ἩἻἂử抜ẨẆ

ắ購入ẰủẺ販売店ộỂắ連絡ẪẻẰいẇ 

※発火ẲẺụẆ故ᨦở事故ỉ原因ểễụộẴẇ 

ἚἾὊἝンἂ中ẆἫἽἚỉ走行方ӼỆ対Ẳ逆方

ӼỆếẾỌẾẺụẆ足ửọẨẵỦợうễ歩行ỊẲ

ễいỂẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ἫἽἚ調整中ỊἫἽἚỆ触ủễいỂẪẻẰいẇ 

※ἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

Ў解ở修理Ẇ改ᡯử行ễわễいỂẪẻẰいẇ 

※発火ẲẺụẆ故ᨦở事故ỉ原因ểễụộẴẇ 
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 全 ɥ ỉ ắ 注 意 ܤ

注 意  

歩行Ἑἕỿử৵ụẺẺớểẨở倒ẴểẨỊẆ電

源ἩἻἂử抜いềẪẻẰいẇ 

※事故ỉ誘発ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

歩行Ἑἕỿử৵ụẺẺớểẨở倒ẴểẨỊ必ẵ

Ἑἕỿỉࢸử持ẾềẪẻẰいẇ 

※事故ỉ誘発ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

移動時ỆỊẆ歩行Ἑἕỿầ৵ụẺẺỚഥỜ具Ể

ẲẾẦụể固定ẰủềいỦẮểử確認ẲềẪẻẰ

いẇ 

※転倒ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機ử手前Ệ傾ẬỦểẨỊẆἙἕỿỉࢸ方ử持

ẾềẪẻẰいẇ 

※Ἑἕỿỉࢸ方ử持Ếề移動Ẳễいể事故ỉ誘

発ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機Ị重量物ỂあỦẺỜẆ無理ễ姿勢Ể持Ẽ

ɥậẺụẆ支えẺụẲễいỂẪẻẰいẇ 

※痛ởἃỾỉ恐ủầあụộẴẇ 

外ở浴室付近Ẇ湿気ởἭコἼỉ多いểẮỨẆދ

水滴ễỄầẦẦỦ場所ỆỊ設置ẲẺụ保管Ẳễ

いỂẪẻẰいẇ 

※感電ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

※ẰỎầ発生ẲẺụ故ᨦỉ原因ỆễỦ恐ủầあ

ụộẴẇ 

ἫἽἚ面ầ直射日ήỆ当ẺỦ場所ởẆ高温ỉ

場所ỆỊ設置ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※ἫἽἚỉ劣化ỉ原因ỆễụộẴẇ 

※ỽἢὊ等ầ変形ẴỦẮểầあụộẴẇ 

 

 

注 意  

Ṽ設置ở移動ẴỦểẨỆ必ẵܣẾềいẺẻẨẺいẮể 

ίἘἾἥ等Ẇ電磁波ỉ発生ẴỦ機器ợụᾁἳὊἚἽ以ɥ離ủẺ場所Ệ設置ẲềẪẻẰいẇὸ 

乗ụ降ụởᢃ動Ệ十ЎễἋἬὊἋử確保ẲềẪ

ẻẰいẇ 

※事故ỉ誘発ở転倒ỉ恐ủầあụộẴẇ 

水ễ堅い床ỉɥỆ設置ẲềẪẻẰいẇ 

※転倒ẲềἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

※本機ầ沈Ớ込ỚẆ畳ὉẳỠうẺỮỆἫἽἚầ

擦ủề損傷ẲẺụẆ摩擦熱Ể発火Ẇ発煙ỉ恐

ủầあụộẴẇ 

表示ἸἝἕἚửӕụ付ẬềいỦ固定用ἊởἋ

ἑンἛỉӕụ付ẬἊầ確実Ệӕụ付ẬầỂẨ

ềいỦẦẆộẺ調整部ầ適ЏỆ調整ẰủềいỦ

ẦẆ必ẵ確認ẲềẪẻẰいẇ 

※ἊầỡỦỮẻộộ本機ử使用ẴỦểẆἃỾ

ửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

本機ỉɦỆ破ủỆẪẪẆ滑ụỆẪいἉὊἚễỄử

敷いềẪẻẰいẇ 

※本機ầἉὊἚɥỂ滑ụẆ転倒ẲềἃỾửẴỦ

恐ủầあụộẴẇ 

※床面ử傷ếẬẺụẆ汚ẲẺụẴỦ恐ủầあộ

Ẵẇ 

電源ἩἻἂở電源コὊἛỊ濡ủẺụ燃えởẴい

物ầ近ẪỆễいẮểử確認Ẳề使用ẲềẪẻẰ

いẇ 

※感電Ẇ発火ỉ原因ỆễụộẴẇ 

設置ở移動ửẴỦểẨỊẆ電源ἩἻἂử抜いề

ẪẻẰいẇ 

※感電ẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

※事故ỉ誘発ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

 



 - 6 -

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ṽ電源ỉӕụ扱いỆếいề必ẵܣẾềいẺẻẨẺいẮể 

ấ 願 い 

Ṽ本機ử火気あỦいỊ熱源ỉ近ẪỆ保管ẲễいỂẪẻẰいẇ 

Ṽ本機ỉ表示ἸἝἕἚỊ精密ễ電子部品ỂỂẨềいộẴẇ移動ẴỦểẨễỄỆ衝撃ửɨえẺụ振動

ỉ加わỦ場所Ểỉ使用Ị避ẬềẪẻẰいẇί動作ầɧܤ定ỆễẾẺụ破損ẴỦ場合ầあụộẴẇὸ 

Ṽ本機ỉ使用環境ᢃ度Ị＋ᾀ℃～ᾃ℃ỂẴẇẮỉ温度範以外Ểỉ使用Ị避ẬềẪẻẰいẇ 

ί故ᨦỉ原因ỆễụộẴẇὸ 

Ṽᢃ動中ỊẆἑἢコửԈわễいỂẪẻẰいẇ 

Ṽ歩行ἙἕỿởἫἽἚỉ隙間ễỄỆ異物ử入ủễいỂẪẻẰいẇ特Ệấ子様ỉいỦắ家庭Ị注意Ẳ

ềẪẻẰいẇί異物ầ入ẾẺộộỂ使用ẴỦể故ᨦỉ原因ỆễụộẴẇὸ 

Ṽ本機ử廃棄ẴỦểẨỊấ˰ộいỉ市ғထ村ỉ指導Ệ従Ếề処ЎẲềẪẻẰいẇ 

ί環境汚染ỉ恐ủầあụộẴẇὸ 

 全 ɥ ỉ ắ 注 意 ܤ

警 告  

電源ἩἻἂử濡ủẺ手Ể抜Ẩ差ẲẲễいỂẪẻ

Ằいẇ 

※感電ởἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

 

ἑコ足配線ỊẆ使用ẲễいỂẪẻẰいẇ 

※火災ở感電ỉ原因ỆễụộẴẇ 

注 意  

電源ἩἻἂỊἭコἼử拭ẨӕụẆコンἍンἚỆẲ

ẾẦụ根元ộỂ差Ẳ込ỮỂẪẻẰいẇ 

※感電ẆἉἹὊἚẆ発火ỉ原因ỆễụộẴẇ 

※使用中Ệ電源ἩἻἂầ抜ẬỦể急ỆἫἽἚầ

停ഥẲẆἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

電源Ị必ẵ交流 ᵏᵎᵎᾥᵍᵏᵓᾐử使用ẲềẪẻẰ

いẇﾌﾞﾚｰｶｰẦỤỉݦ用回路使用ẇ 

※火災ở感電ỉ原因ỆễụộẴẇ 
 

 

ỴὊἋỊ確実Ệӕụ付ẬềẪẻẰいẇ 

※静電気ở故ᨦỉểẨỉ感電防ഥỉẺỜỆẆ

ỴὊἋỊ必ẵӕụ付ẬềẪẻẰいẇỴὊἋỉ

ӕụ付ẬỊẆấ買いɥậỉ販売店Ẇ電気事

店ồắ相談ẪẻẰいẇ 

ᵆӕụ付Ậ事Ịஊ料ỂẴẇᵇ 

注 意  

電源ἩἻἂử抜ẪểẨỊỂ電源コὊἛử持ẺẵẆ

必ẵ電源ἩἻἂử持Ếề引Ẩ抜いềẪẻẰいẇ 

※電源コὊἛầ断線ởἉἹὊἚẲề火災ở感電

ỉ原因ỆễụộẴẇ 

使用ࢸỊ電源ἋỶἕἓửЏụẆ使用時以外Ị電

源ἩἻἂửコンἍンἚẦỤ抜いềẪẻẰいẇ 

※事故ởἚἻἨἽỆếễầỦ恐ủầあụộẴẇ 
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ᵏᵌ ދ外ở浴室付近Ẇ湿気ởἭコἼỉ多いểẮỨẆ水滴ễỄầẦẦỦ場所ỆỊ設置ẲẺụ保管ẲễいỂẪ

ẻẰいẇ 

ᵐᵌ ἫἽἚ面ầ直射日ήỆ当ẺỦ場所ởẆ高温ỉ場所ỆỊ設置ẲễいỂẪẻẰいẇ 

ᵑᵌ 設置ở移動ửẴỦểẨỊẆ電源ἩἻἂử抜いềẪẻẰいẇ 

ᵒᵌ 水ễ堅い床ỉɥỆ設置ẲềẪẻẰいẇ 

ᵓᵌ 本機ử火気あỦいỊ熱源ỉ近ẪỆ保管ẲễいỂẪẻẰいẇ 

ᵔᵌ 本機ỉ表示ἸἝἕἚỊ精密ễ電子部品ỂỂẨềいộẴẇ移動ẴỦểẨễỄỆ衝撃ửɨえẺụ振動ỉ

加わỦ場所Ểỉ使用Ị避ẬềẪẻẰいẇί動作ầɧܤ定ỆễẾẺụ破損ẴỦ場合ầあụộẴẇὸ 

ᵕᵌ 本機ỉ使用環境ᢃ度Ị＋ᾀ℃～ᾃ℃ỂẴẇẮỉ温度範以外Ểỉ使用Ị避ẬềẪẻẰいẇ ί故ᨦ

ỉ原因ỆễụộẴẇὸ 

ᵖᵌ 電磁波ỉ発生ẴỦ機器ỉ近ẪỂắ使用ẴỦểẆ誤作動ầ起ẨỦ場合ầắằいộẴẇ遠ằẬềắ使用Ẫ

ẻẰいẇ 

ᵗᵌ 電源Ị必ẵ交流 ᵏᵎᵎᾥᵍᵏᵓᾐử使用ẲềẪẻẰいẇﾌﾞﾚｰｶｰẦỤ直接引いềあỦݦ用回路ử使用Ẳềɦ

Ằいẇ電ן˯ɦỉໝẆ誤作動ầ起ẨỦ場合ầắằいộẴẇ 

ᵏᵎᵌ ἑコ足配線ỊấởỜẪẻẰいẇ 

 

⇮−ッ⇯∅∑を並べて使用ↈる場合↞ɦ記↝図↝様に必↉ 60 ㎝以ɥ離してお使い

ください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

設 置 Ệ ế い ề ỉ 確 認 
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＃ᾀώ本体 支柱ɟ式 ＃ᾁώコンἚἿὊἽἣἽ ＃ᾂώἍンἑὊỽἢὊ 

   

＃ᾃώἣἽ裏側ỽἢὊ ＃ᾄώ右ἛἼンἁἭἽἒὊ ＃ᾅώ右支柱ỽἢὊ 

 

 

  

＃ᾆώ右ἫὊἋỽἢὊ ܤ全ỿὊ 電源コὊἛ 

 

  

ἉἼコンἋἩἾὊ ἉἼコン用長ἠἌἽᵍἪἻ 

 

 

 

 

商 品 内 容 ỉ 確 認 

※ 開梱時Ệ部品ໜ数ử確認ẲềẪẻẰいẇ 足ụễい場合Ị販売店ồắ連絡ẪẻẰいẇ 
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商 品 内 容 ỉ 確 認 

※ 開梱時Ệ部品ໜ数ử確認ẲềẪẻẰいẇ 足ụễい場合Ị販売店ồắ連絡ẪẻẰいẇ 

部品展開 
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コンȈローȫȑネȫ 

手すǓ 

ǿッチ式ȑȫスセンサー 

支柱 

モーǿーǫȐー 

走行ベȫȈ 

サイȉステッȗ 

エンȉǫȐー 

 全ỿὊӕụ付Ậˮ置ܤ

 

本 体 ɦ 部 

各 部 ỉ Ӹ 称 

サポーȈȏンȉȫȐー 
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組 Ớ 立 ề 方 法 

ỊẳỜỆ箱ẦỤ全ềỉ部品ửӕụ出ẲộẲỢうẇ 商品内容Ịᾟᾇᵋᾈ参照 

※本体Ị重量物ỂẴẇӕụ出ẴểẨỆỊ十ЎỆ注意ẲềẪẻẰいẇ 

以ɦỉ手Ệề組Ớ立ềử行ễẾềẪẻẰいẇ 

ἋἘἕἩᾀ  

＜ 設置時Ệ関ẴỦ注意事 ＞ 

Ṽ 設置前Ệ設置ẴỦ十ЎễἋἬὊἋầあỦẦ確認ửẲềẪẻẰいẇ 

Ṽ 水ễ堅い床Ệ設置ẲềẪẻẰいẇ 

Ṽ 床面ử傷ếẬẺụẆ汚ẰễいợうỆ滑ụỆẪẪ破ủỆẪいἉὊἚễỄử敷いềẪẻẰいẇ 

Ṽ 電源コὊἛỊ約ᾁｍỂẴẇ電源コὊἛầコンἍンἚỆފẪ範Ệ設置ẲềẪẻẰいẇ 

Ṽ 電源Ị必ẵ交流ᾀᵴᾀᾄᵟ ử使用ẲẆ延長コὊἛử使わễい事ử強Ẫấ勧ỜẲộẴẇ 

 

ᵐᵌ 

 ᵐ ỉあỤẦẳỜ本体Ệӕụ付ẬỤủềいỦׇẆ 

ỉἮἽἚẆἜἕἚửӕụ外ẲộẴẇ  

 

ᵑᵌ 

Ṟ  ᵑ 支柱ử起ẮẲɥậộẴẆ右支柱ɦ部Ầ

Ụ出ềいỦコὊἛử挟ộễいợうỆ注意Ẳề 

ẪẻẰいẇ 

ṟ 手Ẵụửɦ方降ỨẲộẴẇ  ᵑ 参照 

 

ᵒᵌ 

έỖỄӕụ外ẲẺׇẆỉἮἽἚẆἜἕἚỂ支柱

ầ倒ủễいợうỆ固定ẰẶộẴẇ 

 ᵐ ử参照ẲẆ⑬ỉ右ἫὊἋỽἢὊử 

ᵫᾃ×ᾀᶋᶋ×ᾁ本ί片側ὸỉἮἽἚỆề固定Ằ

ẶộẴẇ 

 ᾁ

ᵏᵌ 

床ử傷ếẬễい様ẆあỤẦẳỜἰἕἚễỄử敷いềẦ

ỤẆそỉɥỂ箱ử開ݥẲềɦẰいẇ  ᵏ 参照 

 ᵏ 

 ᵑ
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組 Ớ 立 ề 方 法 

ἋἘἕἩᾁ 手Ẵụử固定ẴỦ 

ἋἘἕἩᾂ コンἚἿὊἽἣἽử組Ớ立ềỦ 

 ᾂ ᾀώ ᵒ 参照 

ṥἣἽӕ付ἧἾὊἲử前方ồ 

ί内矢Ү側ὸ起ẮẲɥậộẴẇ 

 

ᾁώ 手Ẵụửᾜᾇ×ᾆᶋᶋ ỉ 

皿ἮἽἚỂ固定ẰẶộẴẇ 

 

ᾂώ Ṧ外側支柱ỽἢὊử内側支柱ỽ

ἢὊỆ合わẶề©ỉἊ×ᾁ本

ί片側ὸỂ固定ẰẶộẴẇ 

※©ỉἊỊあỤẦẳỜṦ外側

支柱ỽἢὊỆӕụ付いềいộẴẇ 

注意ὸ 

ⓍȩȐーȪンǰỉẪỗỚỆ合わ

ẶềỽἢὊửӕụ付ẬềẪẻẰいẇ 

ᾀώ  ᵓ 参照 

㉕ἍンἑὊỽἢὊồṣἛἼンἁἭἽ

ἒὊửỉἊᾃ本ί片側ὸỂӕụ付

ẬộẴẇ 

ỉἊỊあỤẦẳỜ㉕ἍンἑὊ※

ỽἢὊỆӕụ付いềいộẴẇ 

 

ᾁώ ṢコンἚἿὊἽἣἽửἍンἑὊỽ

ἢὊ裏側ẦỤἮἽἚᾅ本Ểӕụ付

ẬộẴẇ 

ỉἮἽἚỊあỤẦẳỜṟコンἚἿ※

ὊἽἣἽỆӕụ付いềいộẴẇ 

 

 ᵒ

 ᵓ
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組 Ớ 立 ề 方 法 

ἋἘἕἩᾃ コンἚἿὊἽἣἽử本体ồӕụ付ẬỦ 

 ᾄ
ᾀώ ᾄ参照 

ἋἘἕἩᾂỆề組Ớ立ềẺἣἽ部

Ўɟ式ử本体ἣἽӕ付ἧἾὊἲồ

ӕụ付ẬộẴẇ 

※ἮἽἚỊあỤẦẳỜἍンἑὊỽἢὊ

Ệӕụ付いềいộẴẇ 

注意ὸ 

配線ử挟Ớ込ộễいợうỆ注意Ẳề

ẪẻẰいẇ 

ᾁώ 本体側ỉ配線ểἣἽ側ỉ配線ử

全ề繋ẩộẴẇ 

 

ᾂώ  ᵔ 参照 

配線ử繋ẩ終えẺỤṤἣἽ裏側ỽ

ἢὊửἣἽ裏側ồỉἮἽἚᾃ本

Ể固定ẰẶộẴẇ 

ỉἮἽἚỊあỤẦẳỜἍンἑὊ※

ỽἢὊỆӕụ付いềいộẴẇ 

 

ᾃώ  ᵕ 参照 

ᵫᵖ×ᵏᵓᵪ ỉἮἽἚử増Ẳ締ỜẲộ

Ẵẇ 

本体ử৵ụẺẺỮỂἿἕἁ出来ỦẮểử確

認ẲộẴẇ 

手Ẵụể走行板ỉ隙間ầ約 ᵏᵎᶋᶋ あỦẮ

ểử確認ẲềẪẻẰいẇ 

確認ࢸẆ৵ụẺẺỮẻ状態ỉộộẆ手Ẵ

ụử固定ẲộẴẇί ᵕ 参照ὸ 

 

 ᾅ

 ᾆ
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組 Ớ 立 ề 方 法 

 ᵖ
ᾄώ  ᵖ 参照 

本体Ệ縛ẾềいỦἑỶἻἕἩử外Ẳề

ẪẻẰいẇ 

 

 

 

 

 

ᾅώ  ᵗ 参照 

電源コὊἛử差込口Ệ差ẲẆἋỶἕἓỉ

Ẑᵧẑ側ử押Ẵể電源ầ入ụộẴẇ 

以ɥỆề組Ớ立ề終了ỂẴẇ 

 ᵗ
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コンセンȈƴついƯ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

電 気 Ệ ế い ề ỉ 確 認 

ᾁ ỴἒἩἑὊἩἻἂửӕụ付ẬỦ ᾀ 電源ἩἻἂửコンἍンἚỆ差Ẳ込ớ 

変換ỴἒἩἑὊắ使用ỉᨥỊỴὊἋỊἩἻἂỆ必ẵӕụ付ẬềẪẻẰいẇ 

コンἍンἚỆỴὊἋ端子ầあỦ場合ẆἩἻἂẦỤ出ềいỦỴὊἋコὊἛửӕụ付ẬộẴẇ 

※ỴὊἋ線ử接ዓẴỦểẨỊ電源ἋỶἕἓử必ẵЏụẆ電源ἩἻἂửコンἍンἚẦỤ抜いềẪ

ẻẰいẇ 

※コンἍンἚỆỴὊἋ端子ầễい場合ỊẆ電気事店Ệắ相談ẪẻẰいẇ 

 

ᾐᾒᾀ ᵏᵓᾐ Ệề使用ẲềẪẻẰいẇ 

※ 延長コὊἛử使用ẴỦ場合ỊẆᾂｍίἳ

ὊἚἽὸ以内ẆᵏᵓᵎᵎᾦίワἕἚὸỉコὊἛ

ử使用ẲềẪẻẰいẇ 

※ ἽὊἲἻンἜὊỊ通常ỉ電化製品Ệ

比Ổề多大ễ電気ử使いộẴẇ 

常時ᾀᾄᵵ 流ủỦコンἍンἚỂấ使い

ẪẻẰいẇ 

以ɥỂἚἾὊἝンἂử開始ẴỦẮểầỂẨộẴẇ 操作方法Ịᾟᾁᾂᵍᾁᾃ参照 

壁側↝コンセン⇮ⅻ ‥ ピン↝場合↞

変換プラグにアースを取↹付け↭す⅛ 

․ ピン↝場合↞⅚コンセン⇮↝アース

端子にプラグⅺ↸出てい↺アースコ

ー⇯を取↹付け⅚プラグを差し込↮↭

すア⇦プ⇥ーを使ってコンセン⇮に

差し込↮↭す⅛ 
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Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 前 ỉ 確 認 

Ṽ ἚἾὊἝンἂửẴỦ服装Ệếいề 

ᢃ動Ệ適ẲẺ服装ửẲềẪẻẰいẇộẺẆọờ類ỉễい服装ỆẲềẪẻẰいẇ 

例ὸ静電気ỉấẨỆẪいἚἾὊἝンἂỸỹỴễỄ 

Ṟ 長い髪ỉ毛Ị束ỈềẪẻẰいẇ 

※転倒ẲẺểẨẆ髪ỉ毛ễỄầἫἽἚỆ巻ẨẮ

ộủỦểἃỾửẴỦ恐ủầあụộẴẇ 

ṟ ܤ全ỿὊỉἁἼἕἩử衣服Ệӕụ付 

ẬềẪẻẰいẇ 

※ẺỦỚỉ多い衣服ỆἁἼἕἩử付ẬềいỦể

緊急時Ệܤ全ỿὊầ外ủỆẪいỉỂẆ紐ỉ

長Ằử調節ẲẆễỦỔẪẺỦỚỉ少ễい部Ў

ỆἁἼἕἩửӕụ付ẬềẪẻẰいẇ 

Ṡ ᢃ動ẲởẴい靴ử使用ẲềẪẻẰいẇ 

注意！！ 

ἋἼἕἣở草履Ị脱ậởẴẪ転倒ẲởẴいẺỜ必ẵ靴ử履いềᢃ動ử行ễẾềẪẻẰいẇ 

靴裏ỆἿὊἻὊầあỦờỉờ使用ẲễいỂẪẻẰいẇ 

 

Ṽ 準備Ὁ整理ᢃ動ửẴỦ 

ἚἾὊἝンἂỉ前ỆỊ準備ᢃ動ửẆ終わẾẺࢸỆỊ整理ᢃ動ửẲộẲỢうẇ 

※ἚἾὊἝンἂỉ前ểࢸỉ準備Ὁ整理ᢃ動ίἋἚἾἕἓὸỊẆ筋肉ỉ緊張ửỖẫẲẆ筋肉疲労ử早

Ẫ回復ẰẶộẴẇ細Ẫ長Ẫ息ửӻẨễầỤẆɦử参考ỆẲềἋἚἾἕἓửẲộẲỢうẇ 

 

肩ể体側ỉἋἚἾἕἓ 股関節ỉἋἚἾἕἓ ٽ股ỉἋἚἾἕἓ ỐẪỤỊẩỉἋἚἾἕἓ 

Ṟ 

ṟ Ṡ 



 - 17 - 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 前 ỉ 確 認 

Ṽ ദẲい歩Ẩ方 

Ẏ ദẲい歩Ẩ方ỉἯỶンἚử参考ỆẲềẆ効果的ễἚἾὊἝンἂửẲộẲỢうẇ ẏ  

ᾀ ദẲい姿勢 

ᾁ 手足ỉ動ẦẲ方 

手ᾉ 

慣ủỦộỂỊἡンἛἽử握Ếề歩行ẲềẪ

ẻẰいẇ慣ủềẨẺỤẆ歩行ẴỦἼἌἲỆ

合わẶề軽Ẫ振ụộẴẇ 

足ᾉ 

ởở歩幅ử広ẪểụẆẦẦểẦỤ着地Ẳ足

裏全体Ệ重心ửẦẬẆ最ࢸỊ足ỉ指έử

立ềỦợうẲề歩ẨộẴẇ ※ἫἽἚỉ中央Ể歩ẪợうỆẲộẲỢう 

Ẏ 次ỉợうễ歩Ẩ方ỊẲễいỂẪẻẰいẇ機器ỉ故ᨦỉ原因ỆễụộẴẇ ẏ 

背筋ử伸ịẲẆἫἽἚỉ中央Ể歩ẨộẴẇ

前ẦầỚỆễỤễいợうỆẆ前ửộẾẴẫ

見ễầỤ歩ẨộẴẇ 

ếẾỌụ歩Ẩᾉ 

両手ỂἡンἛἽử握ụẆ両

足ỂἫἽἚỉ動ẨỆ逆行

ẴỦ歩Ẩ方 

ɟ時的ỆἫἽἚỆ大Ẩễ

荷ầẦẦụ故ᨦỉ原因

ỆễụộẴẇ 

蹴ụ歩Ẩᾉ 

ἫἽἚỉᡮ度ợụờ早い

歩Ẩ方 

ɟ時的ỆἫἽἚỆ大Ẩễ

荷ầẦẦụ故ᨦỉ原因

ỆễụộẴẇ 

ỊẲ歩Ẩᾉ 

ἫἽἚ右ẆỄẼỤẦỉ端

側ịẦụ歩Ẫ歩Ẩ方 

ἫἽἚỉ片寄ụỉ原因Ệ

ễụộẴẇ 
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ဒ 面 ᛟ 明 
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そƷ他機能 

インテ䝸ステップ自動ステップ䜹䜴ン䝖機能 

 ỶンἘἼἋἘἕἩ™ỉỽỸンἚểỊẆあễẺầӕỦἋἘἕἩ数ί歩数ὸử

コンἚἿὊἽἣἽỆ表示ẲộẴẇ 

注意ὸ走行ἫἽἚỉ回転ỉ抵৴Ể測定ẲềいỦໝẆ˯ᡮ時ỆỊӒ応Ẳ

ỆẪい場合ầắằいộẴẇ 

 

 

インテ䝸䜺ー䝗 

ᵐᵎ 秒間ἋἘἕἩử感知ẲễẦẾẺ場合Ẇ自動的ỆഥộỦἉἋἘἲỂẴẇ 

 

省䜶ネ機能 䠄自動䜸ー䝖/䜸フ䠅 工場出荷時䛿䛂OFF䛃となっております。 

ᵏᵎ Ў間操作等ửẲễẦẾẺ場合ỊẆ自動Ểဒ面ầ消灯ẲộẴẇ再Ỏ使用ẴỦᨥỊ ᵱᵲᵟᵰᵲ Ἦἑンử

押ẲềɦẰいẇ 

Ỵ Ỷ コ ン ᛟ 明 

カȭȪー：運動開始ƔǒƷカȭȪーを表示します。 

ǷȪコン：100 時間毎ƴ点灯します。走行板Ʒ中心ƴ届くǑうǷȪコンを

塗布して下さい。ᲢȡンȆȊンǹȚーǸ参照Უ 

ǹȆップ：大まƔƳǹȆップ数ƕ表示さǕます。毎日歩数を測定していǔ

方ƳƲƴƸ 

ȏーȈȬーȈ：ǿッチ式ȑȫǹセンサーƔチェǹȈșȫȈを使用すǔƱȏ

ーȈȬーȈᲢ心拍数Უƕ表示さǕます。 

ȡンȆȊンǹ：150 時間毎ƴ点灯します。ȢーǿーカȐー内部ƷțコȪƳ

Ʋを取Ǔ除くƳƲƷȡンȆȊンǹをƓ願いします。 

ȇǣǹǿンǹᲢ距離Უ：運動開始ƔǒƷ距離を表示します。 



 - 20 - 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

操 作 Ἦ ἑ ン ỉ ᛟ 明 

ׇǯǤッǯ ǤンǯȩǤン 
ἁỶἕἁỶンἁἁἻỶンἮἑンᵍワンἑἕἓỂ傾斜ử変更ỂẨộẴẇίᵒὉᵔὉᵖὉᵏᵎὸ 

 イン⇕ライン調整
角度ử変更ẴỦểẨỆ使用ẲộẴẇίᵏ ἾἫἽ単ˮὸ 

 エンター
機能設定時ƴ使用します。 

 ス⇮ップボタン
走行șȫȈを停止させǔƱƖƴ使用します。 

 ⇮イッ⇕スター⇕
ワンἑἕἓỂἋἑὊἚẰẶỦểẨỆ使用ẲộẴẇ 

 ǹピーȉ調整
走行ἫἽἚửἋἑὊἚẰẶỦểẨỆ使用ẲộẴẇ 

 ǯǤッǯセッȈǹピーȉ

ワンἑἕἓỂᡮ度ử変更ỂẨộẴẇίᵑὉᵒὉᵓὉᵔᵩᶋὸ 

ǯǤッǯǹǿーȈƴついて 

ᢃ動時間ở体重入力ửẶẵỆἋἑ

ὊἚẰẶỦ方法ỂẴẇ 

 

ᢃ動時間ể体重ử入力Ẳễい時Ịấ

ấợそỉỽἿἼὊầ表示ẰủộẴẇ 
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ȏンȉȑȫǹセンサー 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ἡὊἚἾὊἚί心拍数ὸ機能ᛟ明 

脈拍ử測定ẴỦỆỊẆ右ỉἣἽἋἍンἇὊử両手Ể握ụộẴẇờẲ脈拍ầ検知ẲỆẪい場

合Ị手ỉọỤử霧ԉẨễỄỂ少Ẳ湿ỤẲềẪẻẰいẇ 

 

ᵦᵰᵡί脈拍ὸコンἚἿὊἽἩἿἂἻἲἚἾὊἝンἂ使用時Ệ使いộẴẇ 
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日付/時間を設定する 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

操 作 方 法 

ᵏᵌクイックスタートボタンのどれかを ᵑ 秒以上押すẇ 

ᵐᵌ入力方法 

ᵳᵮᵍᵢᵭWᵬ ボタンỂ数字を入力しẆᵣᵬᵲᵣR ボタ

ンỂ次の項目ồ移動ẆすỔềを入力後に

ᵣᵬᵲᵣR を押すẇ 

ձ西暦入力 ղ月 ճ日 մ時 յ分 
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操 作 方 法 ἁỶἕἁἋἑὊἚί簡単操作ὸ 

Ṟ電源ἩἻἂửコンἍンἚỆ差込ỚẆ本体ɦỉ

電源ἋỶἕἓử ᵭᵬί ᵧ ὸỆ入ủỦ 

※必ẵỴὊἋ線ỊếễいỂẪẻẰいẇίᵮᵏᵓ ᛟ明ὸ 

ṟܤ全ỿὊửܤ全ỿὊӕụ付Ậˮ置ỆἍἕἚẴỦ 

ίܤ全ỿὊỉἳử差Ẳ込ỚộẴὸ 

 

※ἚἾὊἝンἂử始ỜỦểẨỆ必ẵܤ全ỿὊỉἁἼἕἩử衣服等Ệӕụ付ẬềẪẻẰいẇ 

ṻἚἾὊἝンἂ中Ệ誤Ếề転倒ẲẺụẆἫἽἚẦỤ落ẼẺểẨỉἃỾử防ẫໝẆܤ全ỿὊầ本体ẦỤ

外ủỦểἫἽἚỉ回転ầഥộỦˁ組ỚỆễẾềいộẴẇ 

注意！！ 

ẺỦỚỉ多い衣服Ệ付ẬềいỦể緊急時Ệܤ全ỿὊầ外ủễいẮểầあụộẴẇ紐ỉ長Ằ

ử調節ẲẆẺỦỚỉ少ễい部ЎỆἁἼἕἩửӕụ付ẬềẪẻẰいẇίᵮᵏᵔ 参照ὸ 

ṻἚἾὊἝンἂử始ỜỦ前Ệ ᵮᾀᵔ ẒἚἾὊἝンἂ前ỉ確認ẓ ửắ参照ẪẻẰいẇ 

ṻἁỶἕἁἋἑὊἚỂỊ体重入力ử省ẪໝẆấấợそỉỽἿἼὊ結果ểễụộẴẇ 

 

ṻܤ全ỿὊầദẲẪἍἕἚẰủềいễい

ể本体Ị作動ẲộẶỮẇ 
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操 作 方 法 ἁỶἕἁἋἑὊἚί簡単操作ὸ 

ṠᵯᵳᵧᵡᵩᵱᵲᵟᵰᵲᵍἋἑὊἚἮἑンử押Ẵ 

ἣἽဒ面ɥầ表示ẰủộẲẺỤẆἋἑὊἚ 

Ἦἑンử押Ẳềᢃ動ử開始ẴỦẮểầỂẨộ

Ẵẇ 

ἋἑὊἚἮἑンử押Ẵể ᵑᵌᵐᵌᵏ ểỽỸンἚἒỸン

Ể走行ἫἽἚầ初ᡮ ᵎᵌᵖ ㎞ᵍᾷỂ動Ẩ出ẲộẴẇ 

動Ẩ出ẲẺỤẆ走行ἫἽἚỉɥỆ乗Ếề歩Ẩ始

ỜộẲỢうẇ 

初ỜỊ必ẵ両側ỉἋἘἕἩỆ足ử乗ẶẆ手ẴụỆếẦộẾề操作ẲềẪẻẰいẇ 

必ẵ走行ἫἽἚầ˯ᡮỂ動Ẩ出ẲềẦỤ乗ẾềẪẻẰいẇ 

ṡἋἦὊἛὉ角度ử調節ẴỦ 

ấ好ỚỉἋἦὊἛᵍ角度ử△Ὁ▽ἮἑンỂ調整 

ẲộẴẇ 

右側 ᾢᾟᾔᾔᾓᵍἋἦὊἛ 

 側 ᾘᾝᾒᾛᾘᾝᾔᵍ角度

ἋἦὊἛỊɟ度押Ẵể ᵎᵌᵏᵩᶋᵍᶆ ắểỆ変化Ẳ

ộẴẇ 

角度Ịɟ度押Ẵể ᵏ 段階ắểỆ変化ẲộẴẇ 

ṢᾢᾣᾞᾟᵍἋἚἕἩἮἑンử押Ẵ 

ᢃ動ử終了ẴỦểẨỊẆἋἚἕἩἮἑンử押Ẳ

ề終了ẲộẴẇίɟ時停ഥ状態ὸ 

再ỎἋἑὊἚἮἑンử押ẶịẆそỉộộỉ数値

ẦỤỉἋἑὊἚỆễụộẴẇ 

ἋἚἕἩἮἑンử長押Ẳίᾂ秒～ᾄ秒ỖỄὸẴỦể

数値ầἼἍἕἚẰủ表示Ệ戻ụộẴẇ 

※走行ἫἽἚầ停ഥẲềẦỤܤ全ỿὊỉἁἼἕ

Ἡử衣服ẦỤ外ẲẆ走行ἫἽἚẦỤ降ụềẪẻẰ

いẇ 
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操 作 方 法 ίᢃ動時間設定ὸ  

時間ử設定Ẳềᢃ動ẴỦ 

ᢃ動時間ử決Ờềᢃ動ẲẺい時ỆỊᢃ動時間ỉ設定ửấẴẴỜẲộẴẇ 

 

設定可能時間 ᾀЎ～ᾈᾈЎỉ範Ể可能 

 

時間ử設定ẲẺ時ỆỊẆᢃ動時間ầỽỸンἚἒỸンẲềいẨộẴẇ 

 

※設定時間ửЎỂ設定ẲẺ場合Ẇᢃ動時間ỊỽỸンἚỴἕἩẲềいẨộẴẇ 

Ṽ 設定方法 

ᵮᵐᵑ ỉ操作方法Ṟ～ṟί電源ử入ủềἣワὊỿὊửἍἕἚẴỦὸộỂỊӷẳỂẴẇ 

 

ᾐώဒ面ầ表示ẰủẺểẨỆỺンἑὊἮἑンửɟ度押ẲộẴẇ 

 

ᾑώဒ面ɥ部Ệᾜᾐᾝᾤᾐᾛể時間表示ỉᆸỆ ᵐᵎᾉᵎᵎ ể表示ẰủộẴỉỂ再ỎỺンἑὊἮἑ

ンử押ẲộẴẇ 

 

ᾒώ時間ᵍᵐᵎᾉᵎᵎ ầໜ滅ẲộẴỉỂẆ 

ᡮ度調整Ἦἑンᵍ角度調整Ἦἑンί△ᵍ▽ὸỂấ好Ớỉᢃ動時間ử設定ẲộẴẇ 

ί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 

時間ử決ỜẺỤỺンἑὊἮἑンử押ẲộẴẇ 

 

ᾓώ次Ệဒ面中心Ệᾚᾖể表示Ằủ時間表示ỉᆸỆ初期体重数値ᵍᵕᵎ ầໜ滅表示ẰủộẴ

ỉỂẆắ自Ўỉ体重ử時間ểӷẳợうỆ調整Ἦἑンί△ᵍ▽ὸỂ設定ẲộẴẇ 

ί設定可能体重ᾉᵐᵑᵩᶅ～ᵏᵖᵎᵩᵥὸ 

※体重ử設定ẲẺẮểỂᢃ動中ỉ消費ỽἿἼὊ数値ễỄầ変化ẲộẴẇ 

体重ử決ỜẺỤỺンἑὊἮἑンử押ẲộẴẇ 

 

ᾔώἋἑὊἚἮἑンử押ẲẆᢃ動開始ẴỦẮểầỂẨộẴẇ 
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プȭǰȩȠ内容 

 

 

 

 

 

 

 

Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 



 - 30 - 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ表 
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ἩἿἂἻἲ 効果 

ἩἿἂἻἲ 全 ᵏᾆ種 入力済ỚỉἩἿἂἻἲ 

ἸὊἈὊἩἿἂἻἲ ᵐ 種 ắ自身ỂἩἿἂἻἱンἂẲộẴẇ 

ἡὊἚἾὊἚコンἚἿὊἽ ᵐ 種 
使用者ỉ脈拍数ỆợẾềᡮ度ᵍ角度ầ変更Ẵ

ỦἩἿἂἻἲ 

 

 

 

 

ᵮᵐᵑ ỉ操作方法Ṟ～ṟί電源ử入ủềἣワὊỿὊửἍἕἚẴỦὸộỂỊӷẳỂẴẇ 

 

ṞἩἿἂἻἲ選択 

ἋἦὊἛỉ＋ὉὼἮἑンỂấ好ỚỉἩἿἂἻἲử選ỎộẴẇᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次ồ移ụộẴẇ 

 

ṟ荷調整設定 

荷ửẦẬỦᨥỆẆἋἦὊἛẦỶンἁἻỶンί傾斜ὸỂ変化ẰẶỦẦử＋ὉὼἮἑンỂ選ỎộẴẇ

ᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次ồ移ụộẴẇ 

 

ṠἩἿἂἻἲἾἫἽ設定 

各ἩἿἂἻἲỆỊᾂ段階ỉἾἫἽỆ調整出来ộẴẇίᵏᾉ弱い ᵐᾉ中間 ᵑᾉἡὊἛὸ 

＋ὉὼἮἑンỂ選ỎộẴẇᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次ồ移ụộẴẇ 

  

 

ṡᢃ動時間設定 

ấ好Ớỉᢃ動時間ử設定ẲộẴẇ＋ὉὼἮἑンỂ選ỎộẴẇᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次ồ移ụộẴẇ 

ί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 

 

Ṣ体重入力 

ᢃ動ẰủỦἸὊἈὊỉ体重ử＋ὉὼἮἑンỂ選ỎộẴẇ 

ỽἿἼὊ等ỉ計算ỉໝỆ必要ểễụộẴẇί設定可能体重ᾉᵐᵑᵩᶅ～ᵏᵖᵎᵩᶅὸ 

ᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次ồ移ụộẴẇ 

 

ṣᵱᵲᵟᵰᵲ Ἦἑンử押Ẳềᢃ動ử開始ẲộẴẇ 

Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 

ἩἿἂἻἲἚἾὊἝンἂỆếいề 

本製品ỆỊ予ỜẆᵏᵕ 種類ỉᢃ動ἩἿἂἻἲầ入力ẰủềいộẴẇ 

ắ自身Ệ合ẾẺἩἿἂἻἲử選択ẲẆἚἾὊἝンἂử行ẾềẪẻẰいẇ 

ἩἿἂἻἲ操作方法 
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ἋἑὊἚἮἑンử押ẲềẆᢃ動ử開始ẲộẴẇ 

ἸὊἈὊἩἿἂἻἲỉ内容ử変更ẴỦ場合Ị次ἬὊἊỉ設定方法ử参考ỆẲề再入力ẲềɦẰいẇ 

ἸὊἈὊἩἿἂἻἲ 

ᵮᵐᵑ ỉ操作方法Ṟ～ṟί電源ử入ủềἣワὊỿὊửἍἕἚẴỦὸộỂỊӷẳỂẴẇ 

 

ṞἩἿἂἻἲ選択 

ἩἿἂἻἲ選択ỂἸὊἈὊἴὊἛίἸὊἈὊᵏ 

ờẲẪỊἸὊἈὊᵐὸử＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆ 

ᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次Ệ移ụộẴẇ 

Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 

 

Ṣ体重入力 

ᵲᵧᵫᵣ ᆸ ᵕᵎ ㎏ί右ỊἯンἛ表示ὸầໜ滅ẲộẲẺ

ỤẆ時間ểӷẳợうỆ体重ử＋ὉὼἮἑンỂ入力ẲẆ

ỺンἑὊἮἑンử押ẲộẴẇί設定可能体重ᾉᵐᵑᵩᶅ

～ᵏᵖᵎᵩᶅὸ 

注意ὸ初ỜỆ出ềẪỦ ᵕᵎ ㎏ỉ表示Ị変更ẴỦẮể

ầ出来ộẶỮẇ 

ṡᢃ動時間 

ᵲᵧᵫᵣ ᆸίᵐᵎᾉᵎᵎὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑン

Ểấ好Ớỉ時間ử選ỎẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押Ẳộ

Ẵẇί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 

 

 

ṟ荷方法ỉ選択 

ᢃ動中Ệ荷ử掛ẬỦ方法ửἋἦὊἛỂ変化Ằ

ẶỦẦẆờẲẪỊ角度ỆợẾề変化ẰẶỦẦử右

Ṟ＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆṟᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次

Ệ移ụộẴẇ 

 
Ṡᢃ動ἾἫἽ選択 

選択ẲẺἩἿἂἻἲỂẆẰỤỆἾἫἽử選択Ẳộ

ẴẇἾἫἽỊᾂἣἑὊンஊụẆᵑ ầɟ番荷ầ大

ẨẪễụộẴẇ＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑ

ンỂ次Ệ移ụộẴẇ 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 

ἸὊἈὊἩἿἂἻἲ 設定方法 ᵏ 

ẮỉἬὊἊỂỊἸὊἈὊἩἿἂἻἲỉ設定方法Ệếいềᛟ明ẲộẴẇ 

ᵮᵐᵑ ỉ操作方法Ṟ～ṟί電源ử入ủềἣワὊỿὊửἍἕἚẴỦὸộỂỊӷẳỂẴẇ 

 
ṞἩἿἂἻἲ選択 

ἩἿἂἻἲ選択ỂἸὊἈὊἴὊἛίἸὊἈὊᵏ ờẲẪỊἸὊἈὊᵐὸử＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆ

ᵣᵬᵲᵣᵰ ἮἑンỂ次Ệ移ụộẴẇ 

ṟᢃ動時間 

ᵲᵧᵫᵣ ᆸίᵐᵎᾉᵎᵎὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑンỂấ好Ớỉ時間ử選ỎẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押Ẳ

ộẴẇί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 

 

Ṡ体重入力 

ᵲᵧᵫᵣ ᆸ ᵕᵎ ㎏ί右ỊἯンἛ表示ὸầໜ滅ẲộẲẺỤẆ時間ểӷẳợうỆ体重ử＋ὉὼἮἑン

Ể入力ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇί設定可能体重ᾉᵐᵑᵩᶅ～ᵏᵖᵎᵩᶅὸ 

 注意ὸ初ỜỆ出ềẪỦ ᵕᵎ ㎏ỉ表示Ị変更ẴỦẮểầ出来ộẶỮẇ 
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ユーザープ∓⇖ラ∆ 設定方法 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ṡἾἫἽ設定 

※ἍἂἳンἚểỊ設定時間ử等ЎẲề数値ử表Ể表ẲẺờỉỂẴẇ 

ဒ面中心部Ệ ᵱᵣᵎᵏ ể表示ẰủộẲẺỤẆᡮ度ᵍ角度調整Ἦἑンί△Ẇ＋Ὁ▽ẆὼὸỂấ好Ớỉ

ᡮ度ᵍ角度ử入力ẲộẴẇ数値ỊἍἂἳンἚỂ表示ẰủộẴẇ 

選択ẲẺỤẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ẴỦểẆ次ỉἍἂἳンἚίᵱᵣᵎᵐὸỆ移行ẲộẴẇӷẳợうỆ繰ụ返ẲẆ全 ᵐᵎ 種類ỉἍἂἳンἚử

作成ẲộẴẇίᵱᵣᵎᵏ～ᵱᵣᵐᵎ ộỂὸ 

Ṣώᢃ動開始 

ᵐᵎ 種類ỉἍἂἳンἚử設定Ẳ終えỦểẆἋἑὊἚἮἑンử押ẶịẆᢃ動ử開始ẴỦẮểầỂẨộ

ẴẇἋἦὊἛởỶンἁἻỶンỉ流ủỊἰἚἼἕἁἋί表ὸỂ表示ẰủộẴẇ 

設定ẲẺἩἿἂἻἲ内容ίἍἂἳンἚ内容ὸỊἋἑὊἚἮἑンử押ẲẺ時ໜίᢃ動開始ὸỂ内容ầ

記録ẰủộẴẇ 

※時間ᵍ体重Ị記録ẰủộẶỮỉỂẆ毎回ᢃ動前Ệ設定ẴỦẮểầ必要ỂẴẇ 

Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ ὼ Ἕ ン ἂ 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ Ὂ Ἕ ン ἂ 

ᾗᾡᾒ ἡὊἚἾὊἚἩἿἂἻἲ 脈拍数Ệềᡮ度Ὁ角度ầ変更ẴỦἩἿἂἻἲ 

ᾐώዒዓ脈拍コンἚἿὊἽử選択ẴỦ 

電源ử入ủẺ状態Ểဒ面ử表示ẰẶẺࢸẆἩἿἂἻ

ἲἮἑンử押ẲộẴẇဒ面ɥ部Ệ ᵦᵰᵡ ᵡᵭᵬᵱᵲᵟᵬᵲ ể

ᵦᵰᵡ ᵧᵬᵲᵣᵰᵴᵟᵪ ểいう文܌ầ表示ẰủộẴỉỂẆ＋Ὁ

ὼἮἑンỂẆờẲẪỊ ᵦᵰᵡ Ể ᵦᵰᵡ χ ᵭᵬᵱᵲᵟᵬᵲ ử選ỎẆ

ᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ᾑώỶンἁἻỶンἴὊἛᵍἋἦὊἛἴὊἛử選

択ẴỦ 

ဒ面ɥ部Ệ ᶇᶌᶁᶊᶇᶌᶃ ἴὊἛあỦいỊ ᶑᶎᶃᶃᶂ ἴὊἛầ表

示ẰủộẴỉỂ＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑン

ử押ẲộẴẇ 

 

ᵦᵰᵡᵍἡὊἚἾὊἚἩἿἂἻἲỆỊᾁ種類ỉἩἿἂἻἲầあụộẴẇ 

Ṟ ᵦᵰᵡ ᵡᵭᵬᵱᵲᵟᵬᵲίᵦᵎᵏὸ…ዒዓ脈拍コンἚἿὊἽ 

設定ẲẺ脈拍ử維持ẴỦợうẆ自動的Ệᡮ度ᵍ傾斜ử調整ẴỦἩἿἂἻἲ 

ṟ ᵦᵰᵡ ᵧᵬᵲᵣᵰᵴᵟᵪίᵦᵎᵐὸ…ỶンἑὊἢἽ脈拍コンἚἿὊἽ 

持久力ở心肺回復機能ử改善ẴỦỉỆ効果的ễἩἿἂἻἲ 

最˯ể最高ỉ脈拍ử選択ẲẆ交互Ệ設定ẲẺ最˯脈拍ᵍ最高脈拍ử維持ẴỦẺỜỆẆ

自動的Ệᡮ度ᵍ傾斜ử調整ẲộẴẇ 

ᵦᵰᵡ ᵡᵭᵬᵱᵲᵟᵬᵲᵍዒዓ脈拍コンἚἿὊἽ 操作方法 

ᾒώᢃ動時間ᵍ体重ᵍ࠰齢ử選択ẴỦ 

ဒ面中心Ệ ᵐᵎᾉᵌᵎᵎίɥ部 ᵲᵧᵫᵣὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑンỂấ好Ớỉᢃ動時間ử選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦ

ἑンử押ẲộẴẇ 

ί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 

次Ệဒ面中心Ệ ᵕᵎίɥ部 ᵩᵥὸầໜ滅ẲộẲẺỤẆ時間ểӷẳợうỆắ自Ўỉ体重ử＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆ

ᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ί設定可能体重範ᾉᵐᵑᵩᶅ～ᵏᵖᵎᵩᶅὸ 

ẴỦể次ỊẆဒ面中心Ệ ᵑᵎίɥ部 ᵟᵥᵣὸầໜ滅ẲộẲẺỤẆӷẳợうỆắ自Ўỉ࠰齢ử＋ὉὼἮἑンỂ選択

ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ί設定可能࠰齢範ᾉᵏᵑ～ᵖᵎ 歳ὸ 

ᾓώ脈拍数ử選択ẴỦ 

最ࢸỆဒ面中心Ệ ᵏᵏᵑίɥ部表示ὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑンỂ選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ί設定可能 ᵓᵎ～ᵏᵕᵎὸ 

ᾔώᢃ動開始 

ἋἑὊἚἮἑンử押ẲềẆᢃ動ử開始ẲộẴẇ 

注意ὸἣἽἋἍンἇὊử使Ếềᢃ動ẴỦ場合ỊẆ手ử離Ẵể脈拍ầ測定出来ễẪễỦỉỂẆẵẾể握ẾềいềẪẻẰ

いẇ 

パルスセンサー 
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Ἡ Ἷ ἂ Ἳ ἲ Ἒ Ἶ ὼ Ἕ ン ἂ 

ᵦᵰᵡ ᵧᵬᵲᵣᵰᵴᵟᵪᵍỶンἑὊἢἽ脈拍コンἚἿὊἽ 

操 作 方 法 

ᾐώỶンἑὊἢἽ脈拍コンἚἿὊἽử選択ẴỦ 

電源ử入ủẺ状態Ểဒ面ử表示ẰẶẺࢸẆἩἿ

ἂἻἲἮἑンẐᵦᵰᵡẑử押ẲộẴẇဒ面ɥ部Ệ ᵦᵰᵡ 

ᵡᵭᵬᵱᵲᵟᵬᵲ ể ᵦᵰᵡ γᵬᵲᵣᵰᵴᵟᵪ ầ表示ẰủộẴỉ

ỂẆ＋ὉὼἮἑンỂ選ỎẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押Ẳộ

Ẵẇ 

ᾑώỶンἁἻỶンἴὊἛᵍἋἦὊἛἴὊἛử選択Ẵ

Ủẇ脈拍ỉɥɦỆ伴ẾềẆ荷ử増減ẰẶỦẺỜ

ỆẆ傾斜ử変化ẰẶỦỉẦẆờẲẪỊἋἦὊἛỆề

変化ửẰẶỦỉẦử設定ẲộẴẇ 

ဒ面ɥ部Ệ ᶇᶌᶁᶊᶇᶌᶃί傾斜ὸἴὊἛあỦいỊ ᶑᶎᶃᶃᶂ

ίἋἦὊἛὸἴὊἛể表示ẰủộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑ

ンỂ選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ᾒώᢃ動時間ᵍ体重ᵍ࠰齢ử選択ẴỦ 

ဒ面中心Ệ ᵐᵎᾉᵌᵎᵎίɥ部 ᵲᵧᵫᵣὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ＋ὉὼἮἑンỂấ好Ớỉᢃ動時間ử選

択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇί設定可能時間ᾉᵏᵎ Ў～ᵗᵗ Ўὸ 
 
次Ệဒ面中心Ệ ᵕᵎίɥ部 ᵩᵥὸầໜ滅ẲộẲẺỤẆ時間ểӷẳợうỆắ自Ўỉ体重ử＋ὉὼἮ
ἑンỂ選択ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇί設定可能体重範ᾉᵐᵑᵩᶅ～ᵏᵖᵎᵩᶅὸ 
 

次ỊẆဒ面中心Ệ ᵑᵎίɥ部 ᵟᵥᵣὸầໜ滅ẲộẲẺỤẆӷẳợうỆắ自Ўỉ࠰齢ử＋ὉὼἮἑ

ンỂ入力ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦἑンử押ẲộẴẇ 

ί設定可能࠰齢範ᾉᵏᵖ～ᵖᵎὸ 

ᾓώ最˯ᵍ最高脈拍数ử選択ẴỦ 

ဒ面中心Ệ ᵏᵏᵑίɥ部ὉὉ表示ὸầໜ滅ẲộẴỉỂẆ脈拍ử＋ὉὼἮἑンỂ入力ẲẆᵣᵬᵲᵣᵰ Ἦ

ἑンử押ẲộẴẇί設定可能 ᵓᵎ～ᵏᵕᵎὸ 

ᾔώᢃ動開始 

ἋἑὊἚἮἑンử押ẲềẆᢃ動ử開始ẲộẴẇ 

パルスセンサー 

市販䛾チ䜵ス䝖ベ䝹䝖 
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～本体↝折畳方法～ 

Ắỉ商品Ị移動ẴỦỉỆ楽ễỿἵἋἑὊ付ẨỂẆ保管Ệ

便利ễ৵ụẺẺỚ式ỂẴẇ 

＜৵ụẺẺỚ方法＞ 
Ṟ 電源ἋỶἕἓầ ᵭᵤᵤ ỆễẾềいỦẮểử確認ẲẆ電源

ἩἻἂίコὊἛὸử本体ẦỤӕụ外ẲềẪẻẰいẇ 

ṟ 本体ỉɥỆ物ί何Ầ落ẼềẲộう物ὸầ乗Ếềいễい

Ầ確認ẲềẪẻẰいẇ 

Ṡ 走行板ࢸ方ỉἧἾὊἲửẲẾẦụếẦỚẆ持Ẽɥậề

ẪẻẰいẇ 

ṡ 畳ỮẻࢸỆ走行板裏ỆあỦἒンἣὊầ完全ỆἿἕἁẰủềいỦẦ確認ẲềẪẻẰいẇ 

※ἒンἣὊầἿἕἁẰủềいỦẦ確認ẴỦỆỊẆ走行板ử軽Ẫ手前Ệ引いềỚềẪẻẰいẇ 

 

<移動方法> 

右ỉợうỆ足Ể本体ầ手前ỆọẨẵỤễい様Ệɦ側ử抑えề手Ể支えềいỦἧἾὊἲử手前

Ệ引いềẆ本体ử傾Ậề移動ẰẶỦẮểầ出来ộẴẇ 

※移動中Ệ手ử離ẰễいỂɦẰいẇ戻ẴểẨờỡẾẪụ

ể立ềềẪẻẰいẇ 

注意ὸ 

ᾀώ 走行板ử持ẼɥậỦểẨỆỊ走行ἫἽἚởࢸἿὊ

ἻὊử持ẺẵẆἧἾὊἲễỄ固定ẲẺ部Ўử持Ếề

ẪẻẰいẇ 

ᾁώ 商品ỆỊờẺủễいỂẪẻẰいẇ 

ᾂώ ৵ụẺẺỮẻ状態Ể電源ἃὊἨἽử差Ẳ込ộễい

ỂẪẻẰいẇ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

機 能 ᛟ 明 

～ロッǯ解除方法～ 

 

右ỉợうỆ手ỂἧἾὊἲử握ụẆ

少Ẳ奥Ệ押ẲềẦỤἒンἣὊử足

Ể軽Ẫ前Ệ押Ẳ出ẲềẆ手Ể走行

面ửɦậềɦẰいẇ 

降ụỦ時ỊἒンἣὊỉ力ỂỡẾẪụ

ɦụềẨộẴầẆ地面接地手前Ể

急降ɦẲộẴỉỂ離ủềいềẪ 

ẻẰいẇ 

 



 - 41 - 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ἳ ン Ἐ Ἔ ン Ἃ 

走行ἫἽἚỉ調整方法 

走行ἫἽἚỊ人ỉ体重ầẦẦụễầỤờ回Ủ最ờ重要ễ部ЎỂẴẇ 

ἫἽἚầ滑ụởẴいợうỆ日ắỨỉἳンἘἜンἋầ必ẵ必要ểễụộẴẇ 

購入時Ị走行ἫἽἚầ固いẺỜẆ早Ậủị約 ᵏ 週間ẫỤいỂ調整ầ必要ểễỦ場合ờắằい

ộẴẇ 

ỊẳỜỆ 

ἫἽἚ調整ầ必要ểễỦ症状 

ᵏᵌ 走行ἫἽἚầ右ỄẼỤẦỆ寄ẾềいỦẇ 

ᵐᵌ 歩行中ί走行中ὸỆ右ỄẼỤẦỉ足ử前Ệ着地ẲẺ時Ệ走行ἫἽἚẻẬഥộ

Ủợうễ感ẳầẴỦẇίἋἼἕἩẴỦὸ 
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ἳ ン Ἐ Ἔ ン Ἃ 

ᵏᵌ走行ἫἽἚầ調整ỂẨỦˁ組Ớỉᛟ明 

 

 

 ἿὊἻὊࢸ

軸 

調整ἮἽἚ 

 

ἋἘἕἩࢸ方ỉỽἢὊỉ中Ị右ỉ

ợうỆࢸἿὊἻὊỉ右ỉ軸Ệ対Ẳ

ề直角Ệ調整ἮἽἚầ付いềいộ

Ẵẇ 

ẮỉἮἽἚử回ẴẮểỆợụẆ 

ἿὊἻὊỉ軸ỆờἊ山ầあụẆࢸ

前ࢸẴỦợうễˁ組ỚỂẴẇ 

前ἿὊἻὊểࢸἿὊἻὊỊɥẦỤ見

ề行ỂễẬủịễụộẶỮẇ 

 

ỄẼỤẦỉ間隔ầẵủẺ場合Ị 

右ỉợうỆễụộẴẇ 

 

そỉᨥỊ寄ẾẺ側ỉ調節ἮἽἚử回

Ẳề調整ầ必要ỂẴẇ 
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ἳ ン Ἐ Ἔ ン Ἃ 

ᵐᵌ走行ἫἽἚỉ調整ỉˁ組Ớỉᛟ明 

走行ἫἽἚầẵủỦ原因ểẲề考えỤủỦ原因 

� 使用者ỉ効Ẩ足ỉ蹴Ủ力 

� 走行ἫἽἚỉ伸Ỏί消耗ὸ 

� 設置面ỉ傾Ẩ 

 

 

ỺンἛỽἢὊ 

調整ἮἽἚ 

 

右ỉợうỆ走行ἫἽἚầỆ寄ẾềいỦ 

場合ỉ調整方法ửᛟ明ẲộẴẇ 

前ἬὊἊỂᛟ明ẲẺợうỆ前ࢸἿὊἻὊầ

行Ể無いໝẆỆ寄ẾẺ場合Ị側ỉࢸỽἢ

Ὂỉ孔ỆẆ付属ỉρ角Ἶンἓử使ẾềẆ調整

ἮἽἚử回Ẳề調整ẲộẴẇ右Ệ寄ẾẺ場合Ị

右ỉ調整ἮἽἚử回Ẳề調整ẲộẴẇ 

右ỊỽἢὊ内部ỉˁ組ỚửЎẦụởẴẪẴ

ỦẺỜỉờỉỂẴẇ 

調整ἮἽἚṞửρ角ἾンἓỂ右Ệ回ẴểἿὊ

ἻὊỉ軸ṟầࢸỆɦầụộẴẇ 
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ἳ ン Ἐ Ἔ ン Ἃ 

ᵑᵌ走行ἫἽἚỉ調整方法 

 

 

そỉࢸẆ通常通ụỉ走行ửẲềἫἽἚỉἌἾử確認ẲềẪẻẰいẇ 

異常ễẬủị走行ἫἽἚỉ調整Ị完了ỂẴẇ 

ᾀᵌ 

初ỜỆἽὊἲἻンἜὊỉ電源ử入ủ

ề走行ἫἽἚử時ᡮ ᵐᵩᶋᵍᶆ ẫỤいỂ

動ẦẲễầỤ調整ẲềẪẻẰいẇ 

ᵏ度Ệ回Ẵ目ܤểẲềρ角ἾンἓỊᵗᵎ

度ẫỤいầ目ܤỂẴẇ 

あẪộỂờ ᵗᵎ 度ể言うỉỊ目ܤỂẴỉ

Ể実ᨥỆ走行ἫἽἚầ移動ẴỦỉử

目Ể見ễầỤ微調整ẲềẪẻẰいẇ 

ᾁᵌ 

ấấợそ走行ἫἽἚầ中心Ệ寄ẾẺ

ỤẆ時ᡮ ᵔᵩᶋᵍᶆ ẫỤいỆᡮ度ửɥậ

ềẆ人ầ乗Ụễい状態Ể微調整ửዓ

ẬộẴẇ 

微調整ỉᨥỆ逆側Ệ寄ụẴẩẺ場合

Ị調整ἮἽἚử少Ẳ回ẲỆẲẺụẲ

ề調整ẲộẴẇ 

ᾂᵌ 

最ࢸỆ実ᨥỆ走行面Ệ乗ẾềẆ時ᡮ ᵒ～ 

ᵔᵩᶋᵍᶆ ẫỤいỂ走行ἫἽἚử回ẲẆ通常 

ợụờ強ỜỆ踏Ữ張ỦợうỆ踏Ớ込ỚễầỤ歩行ẲềẪẻẰいẇ 

走行ἫἽἚẻẬầ滑Ủợうễ感ẳỂẲẺỤ右ỉ調整ἮἽἚửӷẳ回転ẻẬ右回ẲẲềẪẻẰ

いẇẼỢうỄ滑ỤễẪễẾẺểẮỨầ適ദỉ走行ἫἽἚỉ張ụỂẴẇ 
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ἳ ン Ἐ Ἔ ン Ἃ 

ἉἼコンἋἩἾὊỊ必ẵ必要ỂẴ！ 

走行ἫἽἚỊ常Ệ人ỉ体重ử乗Ặề走行板ỉɥử滑ẾềいộẴẇἉἼコンἋἩἾὊử噴霧Ẵ

ỦẮểỂ走行ἫἽἚỉ潤滑ửẲởẴẪẲềấụẆἴὊἑὊởἴὊἑὊ基Ⴔ等Ệ担ầ掛ẦỤễい

ợうỆ助ẬỦ役目ờẲềいộẴẇ 

家庭用ἽὊἲἻンἜὊỊ ᵑ～ᵓ 日ẫỤいẆ業務用ἽὊἲἻンἜὊỉ場合Ị ᵏ～ᵑ 日

毎Ể噴霧ẲềẪẻẰいẇ 

日ắỨỉấ手入ủ 

 

ᾀᵌ 走行ἫἽἚể走行板ỉ間Ệ手ử入ủ

ềẆ手ỉ甲ỂἫἽἚử持ẼɥậỦợう

ỆẲộẴẇ 

ᾁᵌ 走行板ỉ幅ỉ中心ỆἉἼコンἋἩἾ

ὊầފẪợうỆ噴霧ẲộẴẇ 

走行板ỉ全長ỉ前ẦỤࢸộỂ移動Ằ

ẶễầỤ噴霧ẲềẪẻẰいẇ 

ᾂᵌ そỉࢸẆ˯ᡮἋἦὊἛỂ人ầ乗ẾẺ

状態Ể走行ἫἽἚử回ẲềẆ足ỉ裏

Ể伸ịẴợうỆ ᵑ 回転ỖỄ回ẲộẴẇ 

ᵑ～ᵔ ヶஉắểỉấ手入ủ 

ṼἴὊἑὊỽἢὊ内ỉ清掃 

コンἍンἚử必ẵ抜ẨộẴẇ右ỉ丸部Ўỉ 

ἴὊἑὊỽἢὊỉἊử外ẲềỽἢὊử開ẬềẆ 

ỽἢὊ内部ỉἭコἼễỄửӕụ除いềẪẻẰいẇ 

ί৵畳Ữẻ状態ỂἊử外ẴἑỶἩờあụộẴὸ 

 

Ṽ走行板ỉ拭Ẩӕụ清掃 

走行ἫἽἚử緩ỜềẆ走行板ử中性洗剤ử含ộẶẆ固Ẫ絞ẾẺ雑巾ễỄỂẨủいỆἉἼコ

ンẆἭコἼ等ử拭ẨӕẾềẪẻẰいẇ拭ẨӕụࢸẆ走行板ỆἉἼコンử噴霧ẲềẦỤ走行ἫἽ

Ἒử調整ẲộẴẇ 

 

ἉἼコンἋἩἾὊỉ噴霧効果 
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症状ᵍ表示ỺἻὊコὊἛ 原因 対処方法ᵍ確認箇所 

ἣἽίဒ面ὸầ 

何ờ表示Ằủễい 

電源ầ 

入Ếềいễい 

電源ἩἻἂầコンἍンἚỆẨẼỮể差Ẳ込ộủềいỦẦ確

認ẲềẪẻẰいẇ電源ἋỶἕἓửいẾẺỮ ᵭᵤᵤ ỆẲ約 ᵏᵓ 秒

Ẇ再Ỏࢸ ᵭᵬ ỆẲềẪẻẰいẇそủỂờ改善Ằủễい場合

Ị販売店ồắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 

走行ἫἽἚầ右Ệ偏Ủ 走行ἫἽἚỉ張ụầ

 右異ễỦ

本ӕ扱ᛟ明書ỉ ᵮᵒᵏ～ᵒᵒ ửắ確認ỉɥẆ走行ἫἽἚỉ

張ụử調整ẲềẪẻẰいẇ 

ἫἽἚầἋἼἕἩẴỦ 

ίἫἽἚẻẬầഥộỦὸ 

走行ἫἽἚỉ張ụầ 

ỡỦい 

本ӕ扱ᛟ明書ỉ ᵮᵒᵏ～ᵒᵒ ửắ確認ỉɥẆ走行ἫἽἚỉ

張ụử調節ẲềẪẻẰいẇ 

脈拍ầ感知Ẳễい ἣἽἋἍンἇὊ部Ў 

ầ感知Ẳễいẇ 

ἃὊἨἽỉ断線 

手ử少ẲẆ霧ԉẨễỄỂ湿ỤẶềẪẻẰいẇờẲẪỊἃὊἨ

Ἵỉ接ዓᵍ断線ỉஊ無ử確認ẲềẪẻẰいẇそủỂờ改善

Ằủễい場合Ị販売店ồắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 

ဒ面ɥỆ 

ἍὊἧἘỵὊỿὊ 

ầ表示ẰủỦ 

 全ỿὊầܤ

差Ẳ込ộủềいễい 

本体ỉܤ全ỿὊӕụ付Ậˮ置Ệܤ全ỿὊửӕụ付ẬềẪ

ẻẰいẇᵮᵐᵑ 参照 

ᵣᵏ 

ᵑ 秒ẦỤ ᵓ 秒ỖỄ動

ẪầẆそỉࢸẆ走行Ἣ

ἽἚầ動ẦẵẆỺἻ

Ὂầ表示ẰủỦ 

 全ỿὊử外ẲẆ再度差Ẳ込ỮỂẪẻẰいẇܤ

走行板ồỉἉἼコンἋἩἾὊỉ噴霧Ẇ走行ἫἽἚỉ張ụ

ỉ調整Ẇ前ἿὊἻὊ付近ἋἦὊἛἍンἇὊỉἿὊἻὊể

ἍンἇὊỉ距離ίあộụ離ủềいỦểἋἦὊἛử感知Ẳễ

いὸあỦいỊἋἦὊἛἍンἇὊỉ配線ầ確実Ệ接ዓẰủ

ềいỦẦắ確認ẪẻẰいẇそủỂờ改善Ằủễい場合Ị

販売店ồắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 

ᵣᵔ 

ᵣᵔ ử表示ẲềẆ動Ầ

ễいẇộẺỊコンἍン

Ἒử抜いề放電ẴỦ

ể動ẪầẆộẺ ᵣᵔ ầ

表示ẰủỦ 

販売店へƝ連絡下ƞいŵ 

 

 

Ἒ Ἳ Ἠ Ἵ Ἁ ἷ Ὂ Ἐ ỵ ン ἂ 

本製品Ị電気的Ệᨦ害ầ起ẨỦểἙỵἋἩἾỶỆỺἻὊ表示ầ出ộẴẇỺἻὊ表

示ầ出ẺểẨở本体ầ動ẦễẪễẾềẲộẾẺ時ỆỊɦ記ử参考ỆẲềẪẻẰいẇ

ộẺẆЎẦỤễい場合Ị販売店様ồ詳Ẳい症状ửắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 
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症状ᵍ表示ỺἻὊコὊἛ 原因 対処方法ᵍ確認箇所 

ᵟᵡᵋᵏ 電ןɧ足 

本体Ệ必要ễ電ןίἮἽἚὸầ足ụộẶỮẇ 

ɟ度ẆコンἍンἚử抜いề ᵓ Ў程放置ẲềẆ本体ỉ

電気ử完全Ệ放電ẰẶềẦỤẆ再度電源ử入ủề

ỚềɦẰいẇ 

᫁繁ỆễỦợうỂẲẺỤ電気事Ệ相談ẲẆấ部ދ

電ןửɥậềẪẻẰいẇ 

ờẲẪỊ販売店ồắ相談ẪẻẰいẇ 

ᵟᵡᵋᵐᵍᵟᵡᵋᵑ 過電ן 

電ןỉ高い場合ỉỺἻὊコὊἛ 

ɟ度ẆコンἍンἚử抜いề ᵓ Ў程放置ẲềẆ本体ỉ電気ử

完全Ệ放電ẰẶềẦỤẆ再度電源ử入ủềỚềɦẰいẇ 

᫁繁ỆễỦợうỂẲẺỤ電気事Ệ相談ẲẆấ部ދ電ן

ửɥậềẪẻẰいẇ 

電気業者あỦいỊ販売店ồắ相談ẪẻẰいẇ 

ᵟᵡᵋᵒᵍᵟᵡᵋᵓ 過電流 

急激Ệ電流ầ基ႴỆ流ủẺ時ỉỺἻὊコὊἛ 

走行ἫἽἚỉ消耗ễỄỂ電子部品Ệ担ầ掛ẦẾềいỦ

ấそủầあụộẴẇ 

走行ἫἽἚỉ張ụ調整Ẇ走行板ồỉἉἼコンἋἩἾὊỉ

噴霧ửẲềẪẻẰいẇ 

ἳンἘἜンἋửあộụẰủềいễいợうỂẲẺỤ走行ἫἽ

Ἒỉ交換ửấ勧ỜẲộẴẇ 

ᵟᵡᵋᵔ コンἢὊἑỉ故ᨦ 

走行ἫἽἚỉ消耗ễỄỂ電子部品Ệ担ầ掛ẦẾềいỦ

ấそủầあụộẴẇ 

ɟ度ẆコンἍンἚử抜いề ᵓ Ў程放置ẲềẆ本体ỉ電気ử

完全Ệ放電ẰẶềẦỤẆ再度電源ử入ủềỚềɦẰいẇ 

᫁繁ỆễỦợうỂẲẺỤ電気事Ệ相談ẲẆấ部ދỉ電

 ửɥậềẪẻẰいẇן

販売店ồắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 

ᵟᵡᵋᵕ 
コンἦἷὊἑὊ類

ỉ故ᨦ 

ɟ度ẆコンἍンἚử抜いề ᵓ Ў程放置ẲềẆ本体ỉ電気ử

完全Ệ放電ẰẶềẦỤẆ再度電源ử入ủềỚềɦẰいẇ 

᫁繁ỆễỦợうỂẲẺỤ販売店ồắ連絡ẲềẪẻẰいẇ 

ᵳᵟᵰᵲ 電気系統ỉ異常 

インȐーǿーの故障ŴǱーȖȫの接続不良ŵ販売店ƴ

連絡しƯくだƞいŵもう一度スイッチ ǪンしƯスǿ

ーȈを押しƯ下ƞいŵ 

解除ưƖƳい場合ŴžUARTſƕ表示すǔ時Ŵモーǿ

ー基盤を交換しƯ下ƞいŵ  

 

 

 

 

Ἒ Ἳ Ἠ Ἵ Ἁ ἷ Ὂ Ἐ ỵ ン ἂ 
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Ӹ 称 ἪἽἋἊἹỾὊ 

形式 ᾗᾙὼᾃᵬ 

電源 ᾐᾒᵏᵎᵎᵴ ᵏᵓᾐ ᵓᵎᵍᵔᵎᾗｚ 

傾斜角度 約 ᵎᵌᵓ～ᵕ 度 ᵎᵋᵏᵓ 段階 

設定ᡮ度 約 ᵎᵌᵖ～ᵏᵖᵌᵎｋｍᵍᾷί初ᡮ ᵎᵌᵖｋｍᵍᾷ ᵎᵌᵏｋｍᵍᾷ単ˮὸ 

計器表示 
ᡮ度 距離 時間 脈拍 消費ỽἿἼὊ 傾斜角度ἾἫἽ 
ἋἘἕἩ数 

脈拍ίἣἽἋὸ方式 ἡンἛἑἕἓἍンἇὊ式 

時間 
ỽỸンἚỴἕἩᾉᵎ Ў ᵎᵎ 秒～ᵗᵗ Ў ᵓᵗ 秒 
ỽỸンἚἒỸンᾉᵗᵗ Ў ᵎᵎ 秒～ᵎ Ў ᵎᵎ 秒 

距離 積算表示ᾉᵎᵌᵎᵎᵩᶋ～ᵗᵗᵗᵩᶋίᵏᵎｍ単ˮὸ 

消費ỽἿἼὊ 積算表示ᾉᵎ～ᵗᵗᵗᶉᶁaᶊ 

緊急停ഥ用ܤ全ỿὊ ἰἂἕἚ式 

走路ἇỶἌ ί約ὸ幅 ᵓᵎᵎ×長Ằ ᵏᵒᵐᵎᶋᶋ 

本体ἇỶἌ 
使用時ᾉί約ὸ幅 ᵖᵒᵎ×長 ᵏᵕᵖᵎ×高 ᵏᵒᵎᵎᶋᶋ 
৵ụẺẺỚ時ᾉί約ὸ幅 ᵖᵒᵎ×長 ᵗᵗᵎ×高 ᵏᵔᵎᵎᶋᶋ 

本体重量 約 ᵖᵗᾚᾶ 

最大使用体重 ᵏᵑᵔᾚᾶộỂ 

使用環境温湿度 ＋ᵏᵎ～＋ᵒᵎ℃ ᵑᵎ～ᵖᵎ%ᵰᵦ 

保܍環境温湿度 ＋ᵏᵎ～＋ᵓᵎ℃ ᵐᵎ～ᵗᵎ%ᵰᵦ 

使用ἴὊἑὊ ᵢᵡᵐᵌᵓᵦᵮίἚἾἕἛἱἽἣワὊὸ 

ӓ納 ৵ụẺẺỚ式ӓ納 

付属品 
簡易組Ớ立ề用具Ẇܤ全ỿὊẆἉἼコンἋἩἾὊ 
ӕ扱ᛟ明書ί品質保証書付Ẩὸ 

原産国 中国 

 ᵐᵎᵏᵖ ࠰ ᵏᵐ உ 現נ 

商 品 ˁ 様 
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保証規定ᵆ準業務用ᵇ 

ᾀώὸ ӕ扱ᛟ明書Ệ従ẾẺദ常ễ使用状態ỂẆấ買いɥậࢸᾀ࠰以内Ệ故ᨦẲẺ場合ỆỊ無償修理 
いẺẲộẴẇ 

ᾁώὸ 無償修理期間内Ệ故ᨦẲề修理ửӖẬỦ場合ỊẆ商品Ệ本書ử添えềắ購入店ộẺỊ 
㈱中旺ἪἽἋồ依᫂ộẺỊ送付ẲềẪẻẰいẇ 

ᾂώὸ 無償修理期間内Ểờ次ỉ場合ỆỊஊ償修理ỆễụộẴẇ 
Ὁ 使用ɥỉ誤ụấợỎɧ当ễ修理ở改ᡯỆợỦ故ᨦấợỎ損傷ẇ 
Ὁ ấ買いɥậࢸỉ落ɦễỄỆợỦ故ᨦấợỎ損傷ẇ 
Ὁ 火災Ẇ地震Ẇ水害Ẇ落雷Ẇそỉ˂ỉټ災地変Ẇπ害ở電源ỉ異常電ןỆợỦ故ᨦấợỎ損害ẇ 
Ὁ 本書ỉ提示ầễい場合ẇ 
Ὁ 本書Ệấ買い࠰உ日Ẇấ客様ӸẆ販売店Ӹỉ記入ỉễい場合Ẇ又Ị܌句ử書Ẩ替えỤủẺ場

合ẇ 
Ὁ 故ᨦỉ原因ầ本製品以外Ệ起因ẴỦ場合ẇ Ὁ通常消耗ẴỦ部品等 
Ὁ 車両ở船舶等Ệ設置ẰủẺ場合Ệ起因ẴỦ故ᨦấợỎ損傷ẇ 
Ὁ 営業Ẇ業務用Ệ使用ẲẺ場合ỆợỦ故ᨦấợỎ損傷ẇ 

ᾃώὸ 本書Ị再発行いẺẲộẶỮỉỂ紛失Ẳễいợう大ЏỆ保管ẲềẪẻẰいẇ 
ᾄώὸ Ắỉ保証書Ị本書Ệ明示ẲẺ期間Ẇ条件ỉờểỆấいề無償修理ửấ約束ẴỦờỉỂẴẇẲẺ 

ầẾềẮỉ保証書ỆợẾềấ客様ỉ法ࢷɥỉ権利ử制限ẴỦờỉỂỊあụộẶỮẇ 

 

 

ẮỉẺỎỊẆ中旺ἪἽἋ健康機器ửẆấ買いấ求ỜいẺẻẨあụầểうắằいộẲẺẇ 本機Ị厳重ễ

検査ử行い高品質ử確保ẲềấụộẴẇ ẲẦẲ通常ỉắ使用Ệấいề万ɟẆɧ具合ầ発生ẲộẲẺể

ẨỊẆ保証規定Ệợụấ買いɥậࢸẆɟ࠰間Ị無償修理いẺẲộẴẇ 

※本機ỉ保証ỊẆ日本国内Ểỉ使用ỉ場合Ệ限ụộẴẇ 

ᵲᶆᶇᶑ ᶕaᶐᶐaᶌᶒy ᶇᶑ ᶔaᶊᶇᶂ ᶍᶌᶊy ᶇᶌ ᵨaᶎaᶌᵌ 

※以ɦỆếẨộẲềỊẆ必ẵ販売店ỆềẆ記入捺ҮẲề

いẺẻいềẪẻẰい 

Ẑ中旺ἪἽἋ製品Ệếいềỉấ問い合わẶ � ắ相談ỊẐ中旺ἪἽἋấ客様相談ἍンἑὊẑ 

本社ᾉ〒ᵒᵓᵐᵋᵎᵎᵏᵏ 愛知県清須市西枇杷島ထ城並 ᵑ ɠ目 ᵐᵋᵐ 

ᵣᵋᶋaᶇᶊ ᵘ ᶆᶈᵞᶈᶎᵋᶁᶆᶓᶍᶆᵌᶁᶍᶋ 

ᵳᵰᵪ ᵘ ᶕᶕᶕᵌᶈᶎᵋᶁᶆᶓᶍᶆᵌᶁᶍᶋ 

東京営業所ᾉᵲᵣᵪ ᵘ ᵆᵎᵑᵇᵔᵔᵓᵗᵋᵗᵎᵔᵏ 

ᵲᵣᵪᾉ ᵆᵎᵓᵐᵇᵓᵎᵏᵋᵐᵓᵕᵕ 
ᵤᵟᵶᾉ ᵆᵎᵓᵐᵇᵓᵎᵏᵋᵐᵓᵖᵖ 

ἉἼỴἽᾝｏώ 

品Ӹᾉ ἪἽἋἊἹỾὊ                        

形式ᾉ ᾗᾙὼᵒᵎᵎᵎ ᵬ                       

ắ芳Ӹᾉ 

                              

ắ˰所ᾉ 

 

 

℡ᵌ      ᵆ        ᵇ             

ấ買いɥậ店Ӹᾉ 

 

                          ㊞   

˰所ᾉ 

 

 

℡ᵌ      ᵆ        ᵇ             

ấ買いɥậ࠰உ日ᾉ      ࠰   உ   日 

品 質 保 証 書 

※ ấ断ụễẪˁ様ử変更ẴỦ場合ầあụộẴỉỂắ了承ẪẻẰいẇ 


